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Blok Strategie – Rozhodovaní automat, s nekolika stavy: 
1) Jeď k nejbližšímu jrojůhelníku odpodků
2) Hedej odpadky – jízda po předem určených bodech s obměnou posloupnosti těchto bodů
3) Naber odpadek – body 2 a 3  poběží paraelně
4) Návrat ke košům
5) Odpadky před košem


