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Blok Strategie — Rozhodovani automat, s nekolika stavy:
1) Jed k nejblizSimu jrojuhelniku odpodku
2) Hedej odpadky — jizda po pfedem uréenych bodech s obménou posloupnosti téchto bodl
3) Naber odpadek — body 2 a 3 pobézZi paraelné
4) Navrat ke koSUm
5) Odpadky pfed kosem



